
  

Diseño e implementación de un sistema de redes inalámbricas de sensores. Este proyecto facilita la 

interpretación de los datos y con lleva a tomar decisiones en las mediciones hechas por los sensores en 

el proceso, la medición del pH además se ha utilizado para este proyecto, no obstante, está abierto a 

otras medidas que requieran. Sin embargo, surge la necesidad de medición para los estanques o 

criaderos de peces, además del sensor de pH se implementó el sensor de temperatura y luminosidad, 

variables físicas que, según el estudio realizado, pueden mejorar la calidad de los peces. La información 

de las variables físicas medidas con los sensores se envía mediante un módulo de comunicación a 

largas distancias y la recepción de los datos se realiza mediante una interfaz gráfica en Java 
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