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LOS SISTEMAS FOTOVOLTAICOS AUTÓNOMOS REQUIEREN CONTROLAR LA 

CARGA Y DESCARGA DE LAS BATERÍAS, PARA ELLO UTILIZAN UN 

CONTROLADOR DE CARGA. EN ESTE PROYECTO DE GRADO SE DESARROLLÓ UN 

CONTROLADOR DE CARGA MPPT PARA BATERÍAS DE ÁCIDO PLOMO CON 

CAPACIDAD MÁXIMA DE 90W, UTILIZANDO EL MÉTODO DE PERTURBACIÓN Y 

OBSERVACIÓN, DETERMINANDO EL ESTADO DE CARGA DE LA BATERÍA CON LA 

COMBINACIÓN DEL MÉTODO DE ESTIMACIÓN DE VOLTAJE A CIRCUITO 

ABIERTO Y EL MÉTODO DE CONTEO DE AMPERIOS-HORA.  
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