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El proyecto tiene como finalidad el diseño e implementación de un sistema de control de un 

dinamómetro hidráulico. Para ello, se elabora una investigación descriptiva correlacional para medir o 

recoger información de manera independiente o conjunta sobre en problema de estudio y encontrar la 

relación entre la temperatura que adquiere le fluido de trabajo del dinamómetro con respecto al tiempo y 

la relación o error que existe entre el comportamiento real y el comportamiento simulado. En los 

resultados se determina e implementa el modelo matemático del dinamómetro hidráulico y del sistema 

de refrigeración a través de la herramienta Matlab-Simulink. Seguidamente, se selecciona la 

instrumentación y el sistema de refrigeración más adecuado para satisfacer el dinamómetro hidráulico. 

Igualmente, se calcula e implementa el sistema de control basado en estructuras clásicas como PID, PI o 

PD. Finalmente, se calcula e implementa la  interfaz de monitorización  y control  utilizando el software 

LabVIEW. 
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