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En este trabajo se expone la ingeniería básica y de detalle en el desarrollo de un sistema de supervisión 

electrónico para un proyecto de investigación del grupo GICAP que tiene como objetivo determinar la 

tasa de consumo de oxígeno en metabolismo de rutina de Prochilodus Reticulatus a diferentes pesos 

corporales. Se exponen la arquitectura de software y el lenguaje de programación empleado en el 

diseño de la interfaz hombre maquina (HMI) que permitió la monitorización de las variables de 

control en él proceso. Se detalla los resultados obtenidos y el proceso de desarrollo de la 

comunicación entre la interfaz HMI con la placa de adquisición utilizado la capa física Ethernet y el 

protocolo Modbus TCP-IP, en conjunto con la expansión a la plataforma GSM con el objeto de 

proporcionar alertas tempranas. Se propone para futuras expansiones el desarrollo de una red RS-485 

para la comunicación de sensores de Oxígeno Disuelto con dicho sistema de supervisión. Elementos 

Atlas Scientific y termocuplas tipo k fueron empleados. Finalmente se identificó con este sistema de 

supervisión la viabilidad de monitorear ininterrumpida hasta 16 variables de control con un delta de 

tiempo de 200ms, además de la libertad que se le entrega al administrador para definir diferentes 

intervalos de almacenamiento de datos en el servidor SQL para cada tanque con una capacidad de 

450mil mediciones aproximadamente en un delta tiempo de una 1hora, representando bajos consumos 

de recursos de computo aproximadamente 110 Mb de memoria en tecnologías actuales.  
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